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Az előadásban egy 2-szabadsági fokú párhuzamos mozgató mechanizmus geometriai tervezését mutatjuk be. Maga a szerkezet egy rögzített platformból, egy mozgatott hasznos teherből, valamint az őket összekötő merev rudakból és két változtatható hosszúságú mozgatórúdból áll. A szerkezet geometriai optimalizálása során a fix és a mozgatórudak végpontjainak olyan elhelyezését keressük, amely maximalizálja a szerkezet merevségét (stabilitását) és az űrbeli küldetések során fellépő rázkódásokkal szembeni ellenállását. A feladat formális megfogalmazása a 

max. 
w,

s. t.
det(K(x) - w2*M)=0

nemlineáris programozási feladathoz vezet, ahol a w változó a rendszer ún. első természetes frekvenciája, M az általánosított tömegmátrix, K pedig az anyagok tulajdonságaiból valamint a rudak végpontjait leíró x vektorváltozóból számított merevségi (stiffness) mátrix. A feladat megoldásához egy klaszterező optimalizálási módszert és a GNU Linear Programming Kit numerikus eljárásait használtuk.
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